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Forschungsfragen

o Wandel des elektrischen Energiesystems fiihrt zu stromrichterdominierter Einspeisung o Kann der Differentialschutz mit verzerrten Kurzschlussstromverlaufen selektiv Fehler im

e Netzstabilitat und Versorgungszuverlassigkeit muss erhalten bleiben Schutzbereich erkennen?

o Ansatz: virtuelle Synchronmaschine (VSM) mit angepasster netzbildender Regelung e Welche Verzerrungen treten im Kurzschlussstromverlauf auf? Kommt es in Folge der

e Verhalten im Fehlerfall weicht von Synchronmaschine ab Stabilisierung zur verzogerten Abschaltung oder zur Blockade des AUS-Signals?

> Maximaler Kurzschlussstrom ist deutlich geringer und wird aktiv begrenzt e Muss das Strombegrenzungsverhalten der Stromrichter angepasst werden, um einen

> Strome und Spannungen weichen von einem sinusférmigen Verlauf ab zuverlassigen Betrieb der Schutztechnik zu gewahrleisten?
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e Die Performance des Differentialschutzes wurde in Abhangigkeit von einer
konventionellen und einer verbesserten Strombegrenzungsmethode verglichen
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e Generelles Verhalten der Diff/Stab-Wertepaare

- Wertepaare sind klar im Auslésebereich a Korrekte Arbeitsweise wird erwartet

e Konventionelle Strombegrenzung: Isgan/In — Istab/Tn —

- Starke Verzerrung I_<ann _zum Aqsprechen der Ubererregungs-Stabilisierung flihren e Diff/Stab Wertepaare sind eindeutig im Auslésebereich lokalisiert
~> Korrekte Arbeitsweise gefahrdet e Selektive Fehlerklarung wird nicht negativ beeinflusst

e \Verbesserte Strombegrenzun .
J J Verhalten der Zusatzstabilisierung

- Qualitatsprobleme verschwinden - Korrekte Arbeitsweise ist moglich

100 l [ ] [ .
—— 2. Harm (100 Hz)
| |—— 3. Harm (150 Hz)
5. Harm (250 Hz) |

I [ | I
—— 2. Harm (100 Hz)
. |—— 3.Harm (150 Hz) | |
5. Harm (250 Hz) | |

Ausblick
e Untersuchung unterschiedlicher Fehlerfalle - ST 20 - D LD D@ O D
» Messungen im Labor/ an realen Betriebsmitteln Zweite Harmonische klingt nach Fehlereintritt + Dauer der Berechnung rasch ab

—> Stablilisierung durch Rush-Erkennung nicht erwartet

e Anteile von dritter und flnfter
Harmonischen klingen ahnlich wie
zweite Harmonische ab

- AUS-Signal wird nicht blockiert
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