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. Wandel des elektrischen Energiesystems fiihrt zu stromrichterdominierter Einspeisung . Welchen Einfluss hat die Stromrichter-Regelung auf den Zeitverlauf von Strom und
. Netzstabilitat und Versorgungszuverlassigkeit muss erhalten bleiben Spannung im Fehlerfall?
. Ansatz: virtuelle Synchronmaschine (VSM) mit angepasster netzbildender Rege|ung . Wie ZuverléSSig arbeiten die konventionellen DiStanZSChUtzaIgOrithmen bei Speisung
. Verhalten im Fehlerfall weicht von Synchronmaschine ab des Fehlers durch einen Stromrichter?
> Maximaler Kurzschlussstrom ist deutlich geringer und wird aktiv begrenzt . Muss das Strombegrenzungsverhalten der Stromrichter angepasst werden, um einen
> Strdme und Spannungen weichen von einem sinusformigen Verlauf ab zuverlassigen Betrieb der Schutztechnik zu gewahrleisten?
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. Blindleistungsregler stellt Spannungsamplitude ein . Samplefrequenz fsampie = 1 kHz
. Virtuelle Impedanz setzt Spannungssollwert in . Vernachlassigung der Vorverarbeitung -
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Bewertung der Reaktanzberechnung

Bewertung der Reaktanzberechnung (Annahme einer Normalverteilung)

Auswirkungen auf die Reaktanzberechnung
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. Zwei konventionelle Netzschutzalgorithmen wurden in Abhangigkeit von einer

[11  NELLES, D., OPPERSKALSKI, H.: Digitaler Distanzschutz: Verhalten der Algorithmen . Konventionelle Strombegrenzung:
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[2] KOGLIN, H.-J., LOBQOS, T.: Distanzschutz mit Microrechnern, etzArchiv, Band 3, Heft 6, > Korrekte Arbeitsweise gefahrdet
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konventionellen und einer verbesserten Strombegrenzungsmethode verglichen

stations: Analysis and field tests, IEEE Transactions on Power Apparatus and

Systems, Band 95, Heft 1, 1976, S. 291-301 - Verbesserte Strombegrenzung

[4] LIEBERMANN, C., GNARIG, L., WEISS, R., HOFFMANN, A., ZHANG, Y., HERRMANN, R., - Qualitatsprobleme verschwinden
SCHEGNER; P., BERNET, S.: Current Limiting of Virtual Synchronous Machines on
Unbalanced Faults Considering Grid Protection, VDE Verlag GmbH, Berlin, 2022, - Korrekte Arbeitsweise ist mit beiden Algorithmen maglich
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