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Motivation
. Schutzgerate setzen symmetrische Impedanzen bei Berechnungen voraus . Berechnung der zu erwartenden Messabweichung
. Symmetrie wird bei vollstandiger Verdrillung nur am Leitungsende erreicht . Berucksichtigung der Einflussparameter und der kapazitiven Verkopplung
. Berechnung der Distanz nur am Leitungsende korrekt . Anwendung als Offline-Verfahren nach der Kurzschlussabschaltung
. Kurzschluss im Verdrillungsabschnitt (VAS) fahrt zu Messabweichungen . Korrektur der vom Relais bestimmten Distanz zur Fehlerstelle
. Messabweichung fur verschiedene Mastbilder berechenbar . Eingrenzung des Bereichs der Sichtprufung an der Leitung nach
. Einflussparameter: Geometrie, Schaltzustand, Fehlerart, Verdrillung erfolgloser AWE
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Ergebnisse

Geometrie der Modellfreileitung  Leitungsmodell und Fehlerwagen
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Dynamisches Netzmodell: Schalttafel (links), Sekundartechnik (rechts) Fehlerort in ki —
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