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ZU berechnende Fehlerschleife

Vereinfachte Darstellung der
Fehlerschleife
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Motivation
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Bestimmung der Schleifenimpedanz — Frequenzbereich: Filteralgorithmen

Vorteil: o Berechnung mit komplexen Zeigern von Strom und Spannung Nachteil: e Zeitverzogerung durch Eigenzeit des Algorithmus

e Filteralgorithmen sind robust gegenuber Oberschwingungen e Abklingender DC-Antell im Strom vertalscht Ergebnis
Methode 11 — Mit komplexem kg - Faktor Methode 2t — Durch Trennung der Impedanzen [1]
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Bestimmung der Schleifenimpedanz — Zeitbereich: Losung der Leitungs-Differentialgleichung

Vorteil: o [ 0sung der Leitungs-DGL mit wenigen Abtastwerten moglich Nachteil: ¢ Harmonische und Lichtbdgen verfalschen Ergebnis

e (GrolRere Flexibilitat durch variable Datenfenstergrole e Ubertragung des Gleichgliedes im Strom notwendig
\Vlethode 1z — Mit komplexem kg - Faktor Vlethode 2z — Durch Trennung der Impedanzen [1]
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Abtastwerte Zeiger Abtastwerte

Berucksichtigung des A:-Faktors im Zeitbereich Fehler mit Lichtbogenwiderstand

Bei Lichtbogenfehlern mit zusatzlichem Widerstand R
In der Fehlermasche treten bel beiden Methoden
Abweichungen zur Mitimpedanz der Leitung aut

Problem: Berechnung der Schleifenimpedanz mit Abtastwerten und
komplexem kg - Faktor nach Vethode 17

Zeitl. Verschiebung (ZV) Differentiation (DF) Admittanz (AD) (Neu) Z =7 +AR+AX
=Mess = =1

Konventionell: Korrektur vor Impedanzberechnung ... hach Impedanzberechnung /

/eitliches Verschieben des Berucksichtigung durch Berechnung von Methode Methode 2
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